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Designagdo do projecto | FireProtect - Sistemas de protec¢do de pessoas e elementos criticos expostos ao
fogo

Cédigo do projecto | CENTRO-01-0246-FEDER-000015
Objectivo Principal | Reforcar a investigagdo, o desenvolvimento tecnoldgico e a inovagio
Regido de intervengio | Centro

Entidade beneficiaria | Instituto de Sistemas e Robética

Data de aprovagdo | 20.03.2017

Data de Inicio | 01.01.2017

Data de conclusdo | 31.12.2020

Custo total elegivel | 593.058,26€

Apoio financeiro da Unido Europeia | FEDER — 504.099,52€

Apoio financeiro publico nacional | OE/FCT - 63.093,34€

Sintese do Projecto:

No Projeto FireProtect pretende-se desenvolver, testar e demonstrar varios sistemas de protecdo de pessoas e
elementos expostos a incéndios. Estas a¢Oes, a par com ac¢les de disseminagdo, irdo envolver o maximo de
potenciais interessados na utilizagdo, producdo industrial e/ou comercializagdo das solucdes FireProtect. Prevé-
se ainda a criacdo de uma empresa spin-off que permita gerir os resultados obtidos garantindo um acesso
universal as solugdes desenvolvidas.

Esta iniciativa propde uma distribuicdo inteligente de infraestruturas na regido centro de Portugal, com
diferentes areas de especializacao

ASSOCIACAO PARA O DESENVOLVIMENTO DA AERODINAMICA INDUSTRIAL: Para além da coordenacdo
geral do projeto, a ADAI terd um papel central no projeto pela sua responsabilidade na concecao, investigacao e
desenvolvimento das solugbGes propostas, contribuindo nas matérias relacionadas com a sua darea de



especialidade. Para além disso, a ADAI ira coordenar e desenvolver o programa de demonstracdo e validagdo das
solugBes propostas.

INSTITUTO DE SISTEMAS E ROBOTICA-IL.S.R.:

- Veiculos autonomos e Sistemas Inteligentes (ITS): investigacdo sobre veiculos auténomos com o
desenvolvimento de sistemas de navegacdo e tecnologias de percecdo, fusdo de sensores para localizagao
precisa, controlo de path-following e detecdo baseada em obstdculos para pedestres.

- Percecdo multimodal para sistemas auténomos e Interacdo Homem-Robé: investigacdo sobre a fusdo
multissensorial e multi-rob6 para a construcdo de mapas e reconstrucao 3-D; sistemas de monitorizacdo de visao
para interacdo homem-mdquina; interfaces homem-mdaquina avancadas baseadas em visdo para
reconhecimento de gestos e interpretacao;

- Robés de Servicos e sensores Hipe espectrais: investigacdo em modeling e state estimation de sistemas e
ambientes complexos; robdtica cooperativa e swarm robotics; sistemas de coordenacado de multi-robds; percecao
cooperativa e fusdo multissensorial; non-conventional robotic sensing; mecanismos de locomog¢do avancados
para escalada e inspecao de estruturas feitas pelo homem;

- Sistemas de Energia Inteligentes: tecnologias de eficiéncia energética para plataformas robdticas méveis (por
exemplo, veiculos elétricos com energia solar assistida).

- Visdo computacional incluindo calibracdo da camara, reconstrucdo 3D, radial distortion modeling;

- Percecao multissensorial para ambientes naturais

- Vigilancia por video usando camaras (camaras fixas e moveis tais como em UAVs), nomeadamente, para
vigilancia por video em ambiente ao ar livre.

No desenvolvimento do projeto, o ISR tem a responsabilidade de desenvolver as componentes de detecdo,
comunicacao e ativacdo automatica das solucdes propostas, assim como do sistema robotizado de instalacdo das
barreiras térmicas do tipo parede.

Link do projecto: firehelp.wixsite.com/fireprotect
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